Premier degré  : fonctions affines ; équations de droites

[image: image1.wmf]a

Définition  :
Soient m et p deux réels : La fonction x 
[image: image16.emf]mx + p est appelée fonction affine.
Théorème 1 : 
Soit 
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un repère du plan. La fonction affine f définie sur 
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 par x 
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mx + p a pour représentation graphique une droite (D) passant par P(0 ; p). Cette droite (D) est donc aussi l'ensemble des points M(x,y) tels que y = mx + p.

Remarque : (D) est donc la droite d'équation y = mx + p.

Notation : (D) : y = mx + p.

Définition :
Le réel m s’appelle le coefficient directeur de la droite (D). Le réel p s’appelle l’ordonnée à l’origine de la droite (D).

Théorème 2 : 
Soit (D) une droite non parallèle à l’axe des ordonnées, A(xA ; yA) et B(xB ; yB) deux points distincts de (D). La droite (D) a alors pour équation y = mx + p, avec 

.

Remarque 1 : ce théorème permet de calculer très facilement une équation d’une droite passant par deux points d’abscisses différentes.

Remarque 2 : par lecture graphique, on détermine rapidement une valeur approchée de m et  p : la droite ci-dessus a pour équation y = –2x + 3.

Théorème 2 : la fonction affine f définie sur 
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 par f(x) = mx + p est 
croissante sur 
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 si  m > 0












décroissante sur 
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 si m < 0
1er cas : m > 0

2e cas : m < 0

Tableau de variation
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Courbe représentative : on trace la droite d’équation y = mx + p


Tableau des signes
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Exercice :
1.
Résoudre les équations 3x – 4 = 0, puis 5 – 2x = 0.

2.
Donner le signe de 3x – 4, puis de 5 – 2x.

3.
Résoudre l'inéquation (5 – 2x)(3x – 4) ( 0.

4.
Fonction du second degré
Définition :
On appelle fonction du second degré toute fonction f de la forme f : x 

ax2 + bx + c , où a, b, c sont trois réels donnés, a ( 0.

Théorème 4 (admis) :
Soient a, b, c sont trois réels donnés, avec a ( 0 : 

· la courbe P d’équation y = ax2 + bx + c admet un sommet S et est symétrique par rapport à la droite d’équation x = xS.

· le tableau de variation de la fonction f et l’allure de la courbe P sont donnés ci-dessous. 
1er cas : a > 0
x
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2e cas : a < 0
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